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5G als Voraussetzung fir Landwirtschaft 4.0

Eine leistungsféhige digitale Infrastruktur ist Grundvoraussetzung fur den Einsatz digitaler
Technologien, nicht nur fir Industrie 4.0 sondern auch im Bereich Landwirtschaft 4.0. Der
Zugang zu moderner Breitbandinfrastruktur im landlichen Raum wird dariber entscheiden, ob
Precision Farming Technologien —i. e. die 6kologisch und 6konomisch optimale, dem Bedarf der
Pflanze ausgerichtete Bewirtschaftung — im Sinne des Umweltschutzes den Durchbruch
schaffen.

Pioniere in der Landwirtschaft nitzen schon jetzt Precision Farming. Dazu werden Ausbring-,
bzw. Verteilkarten fir Dinger und Pflanzenschutzmittel am PC erstellt und mittels mobiler
Speichermedien, wie USB-Sticks auf den Traktor Gbertragen. Fir die exakte Arbeit am Feld ist
eine exakte Positionsbestimmung des Traktors am Feld notwendig. Haufig wird dies mittels
hofeigenem RTK-GPS Korrektursignal und einer Funkibertragung zum Fahrzeug erreicht.

Was wdre fur einen flaichendeckenden Durchbruch von Precision Farming notwendig?
Grundvoraussetzung dafir ist der nahtlose Datenaustausch und die dafir notwendige
Breitbandinfrastruktur, also 5G. Der Landwirt und die Landwirtin kénnen damit unter-
schiedlichste Datenquellen fir die Planung nutzen. Ohne weiteres Zutun wirden die Daten via
5G auf den Traktor Ubertragen, welcher sein RTK-Korrektursignal von einem RTK-Netzwerk via
5G bezieht. Wa&hrend der Arbeit sendet der Traktor den Fortschritt via 5G zum
Farmmanagement-System und bietet somit die Moglichkeit fior Prozess- und
Logistikoptimierungen in Folgearbeitsschritten. Nur durch die Anbindung von Traktor und
Arbeitsgerat via 5G an das Internet wird es mdglich Fahrzeug-, Maschinen- und Prozessdaten in
Echtzeit zu Ubertragen um eine optimale Bewirtschaftung, ein optimales Service und minimale
Ausfallszeiten zu erreichen. Schlagworte wie Telemetrie und Predictive Maintenance kénnten so
von der breiten Masse in die Tat umgesetzt werden. Daruber hinaus sind zukinftig vermehrt
autonome Systeme zu erwarten. Diese kdnnen bestimmte Arbeitsvorgénge am Feld selbsttétig
und ohne fahrerlos erledigen. Grundvoraussetzung fir die Arbeit von Robotern am Feld ist
jedoch eine zuverlassige und stabile Datenverbindung.

Dazu ist es notwendig, dass nicht nur g8 % der Bevdlkerung erreicht werden, sondern
méglichst 100 % der landwirtschaftlich genutzten Flache mit 5G abgedeckt werden.
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Landwirtschaftliche Anwendungen fur 5G:

e Lenksysteme: Ubermittlung von RTK-Korrekturdaten

e Automatische Navigation des Traktors: Ubermittlung von Karten, Hindernissen und
Statusdaten

e Precision Farming: Ubertragung von Applikationskarten, Maschinen-, Boden- und
Umweltsensordaten

e Telemetrie und Predictive Maintenance: Ubertragung von Fahrzeug- und
Maschinendaten

e Logistikoptimierung bei Uberbetrieblichem Maschineneinsatz: Ubermittlung von
Position und Statusdaten

e Feldroboter und autonome Systeme
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